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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknegj (ST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwranych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny

wykonywanych w zwjgzku z przebudowchodnika w cigu drogi wojewddzkiej nr 190 w m.
Dziatyn od km 95+760 do km 95+950, gmina Ktecko, powiaegmenski.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jadkcuchent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajoWwy wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych wamiach robo6t
przygotowawczych i obejmaij

— zdjecie warstwy humusu z terenu projektowanych rolbdibienie na odktad
tymczasowy,
— zafadunek i transport nadmiaru humusu na sktad@ngigkonawcy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@D, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.

2. Materiaty
Nie wysepuja.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwzanych ze zdriem warstwy humusu lub/i darniny nie nagptagj
sie do powtdrnego zycia naley stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robo6t ziemnych -
w miejscach, gdzie prawidiowe wykonanie robét sfgm zmechanizowanym nie
jest maliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego spta.
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Do wykonania rob6t zwranych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do
powtdrnego rycia, naley stosowa:

— noze do c¢cia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinaabgt transportowana w sposob nie
powodujcy uszkodza.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ipe@m by oczyszczony z humusu

i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego uycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynndci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazanianyiniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spygshar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niet jeystarczajce dla
prawidtowego wykonania rob6t, wzglnie mae stanowd zagraenie dla bezpiechstwa
robét (zmienna gruldé warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa
reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa roboét ziemnych orazmych
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zae od gébokasci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowp) ipowinna by zgodna
z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST Ilub wskaa przez lyniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmowé humusu
w czasie intensywnych opaddw i begpminio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.
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5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugdrasy drogowej
jest pokryta darnijmprzeznaczando umocnienia skarp, dargimalezy zdjg¢ w sposéb, ktéry
nie spowoduje jej uszkod#ei przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnigl nalezy cia¢
w regularne, prostajtne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhégoboku
okoto 0,30 metra. Grudé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozucia pozyskanej darniny. dei darnina przed
powtérnym wykorzystaniem musi bysktadowana, to zalecag¢sjej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to nakly ja3 magazynowa
w regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnire nalezy sktadow& w warstwach
trawg do dotu. W pozostatym okresie dargimalery sktadowa& warstwami na przemian traw
do goéry i traw do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniée powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sie do powtdérnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie,
z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przetviea miejsce wskazane w ST lub przez
Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompldtriausunecia humusu
lub/i darniny.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Bymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lubl/i
darninyoraz m(metr szécienny) wywiezionego humusu.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@@QWymagania ogolne” pkt 8.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy platioi podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 mlub 1 n?¥ wykonania robét obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdilnogi lub odwiezieniem
na odkiad,

— zafadunek i transport humusu na terenie budowy,

— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanie] w regularnych
pryzmach.

— zaladunek i transport nadmiaru humusu lub darnangkiadowisko Wykonawcy
10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.
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